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rórnież utwierdzezie przebiegu manemrawego /Utm w stanie 
biernym/ powoduje wzbudzenie przekaźnika Zwtr i odwz budze- 
nie przekaźnika Dztr a w konsekwencji podanie napięcia na 
cewxę czynną przekaźnika Uztr. Przekaźnik Uztr „przeSNa A. 
w stan czynny, W wyniku tego przekaźniki Srt2 z „ Srt4 zoutają 
pozbawione możliwości sterowania i przecłiodzą w stan bierny. 
powodując zwolnienie stycznizów pSrt2+4. Zostaje wzbudzony 
stycznik pSrti i na tarczy /oraz na powtarzaczachj zostaje 
"wyświetlony sygnał RI1. Na pulpicie nastawczjm i na posterun 
ku SU |aę m. PBALCZUJA A. na. aka 


i ne wrzabzenić tarcz > OBZZ 
Naciśnięcie przycisku wyżąc + pezrządowej w tereni 
powoduje zwolnienie przekaśnika Awe Zest kiea czynnym Am i 
przerwane zostaje sterowanie prz zekaźnikani SrT2+Srt4, aa 
W wyniku tego ha tarczy rozrządowej zostaje wyświetlany sj 
 gnał R11, a na pulpicie NENA włączoną szgnali- 
'zacja awarii /Aw/a =. ża zaś 
| Wzbudzenie przekąźnika Aw m zoślin: ać przez  wolagnięcia | 
0. przycisku "Ąy'! co powoduje wzbudzenie 1 ia dna 3 się BR 

na WŁASNYM zestyku przekąśnika, Awe. 0 das 


deg 


izac a na pulpicie | RAE 
wa pulpicie nastawczym oraz na posterunku SU znajdują się 

_ powtarzacze tarczy rozrządowej na Lkkórgch. myświetlany, NOA 4; 

sygnał podawa ay na na tarczę. - | 

ś Ponaażo sygnalizowana jestż (0-5 0- 

— danie zgody na rozrząd - lampka *aztr” na pułpicie 


r 


czym Świeci, jeżeli jest utwierdzenie żgody na rozrzę 
SR. w gtanie biesnym/, = > 60m o RSE 


mę bet z 


a STA 
ź 
_ jom p. - - 4 +7 X pł = * my m mz 
- ożrzymanie zgody na rozrzęć = lampka "oztr" na possePUuca 
air KE . E zę 1 yczcć z RZZSZ Ż 
SU świeci, jeżeli JeSt Utdi erdzenie zzżodj nż rozrzzd, 


Prosramowanie zestawu 
* Programowanie zestawu związane aż z końiecznością daatośni>ł 


„uzależnienia. 


6 


+3 sygnalizuje na *ulpioie baotrąca aa ponata ko 


4 Na transformatorach RZJ-1101 zasilających obzody torowe 


SR" a ż 
; zisda REJ MPO YA= Spr owężca c date 


nArSDĄf Si m2 
Js iia wi oójj -* Ed FR ż 2: 


- użwierdzedie zgody na rożrząd = la mpki "dzti i moztz" 

_ świecą światzen ciągłym. Jeżeli nastąpi dorain 
nie zzódy na rozrząd /przyciskiem dor aźnym "zin" z pul. 
pitu nastauczego/ lampki świecą światłeń AC e * 


- 8 Sygnalizacja: awaryj nego wygaszenia tarczy 
- lampke nag" na pulpicie nastawczy | 


nia zgody na rozrząd od Stanu urządzeń stacyjnych fap.zan- 

knięcie zwrotnie ochronnych ot 

Jeżeli nie ma konieczności uzależnieaiaą dania agody od stanu 
urządzeń stacyjnych to na zaciski 19 — 20 gaiazda 3 na sto- 

R ru odpowiadające50 tr zecieau wtykowi zestawu należy zało” 

' żyć mostek /P1/. zo 

Jeżeli danie zgody jest uzależnione od atanu' innych urz 

dzeń należy na te zaciski wprowadzić. śrenąĆ ER, too 


Dzież anie urzadzeń w zakresie kontroli zajstości ukresów 

Do kontroli zajętości ukresów w systemię | SNZ=2 przeznaczony 

- gest zestam UKA.. Zestaw ten . w, W AR 

- kontroluje stan zajętości w westie Laoloranego Gbrodu 
torowego otwartego ; zo 


s tędli: zajętości ulresu. i.2, 


"a stanie zasadni czym przekaźniki w / zestawie są oduzbudzone, , 
o poatoraa pracują m otwartych obwodach. torowych. Dopiero, R. 
przy zajęciu ukresu przez zestaw kożowy. następuje zamikńią- 
cie obwodu prądu, który po do (ala i  poroaulą. | 
« jego wzbudzenie. - >> 4 
Stosowanie: zestawy. „VKA wymaga mastępująceś. pogmlocj 


* 


ji o brodów. 


_ toranjch. = R Ra >> Se: SR PA Ę zai 


= 


|JtlzJt 7 wstępnie ustawić Uwy= t BV E> 
JB ARNE DE z, 


WYCYCYKASJE 


wizę 
die 


SMEENEERDE 


BPSC TDE Z OC -ptłosrt ZZO PWK PZA OGAEEZ ZE BOGOTY TEZA PIO ZDZ A AZ DG ROZA EWY INE EDO TYT Z TAIOA 


1590 


= 


y 


ezo REJ=1501/1 pra- 


-o> 


ystorem 0,590 » 


Sprardzić, ©: skacł i 4 przekaźnika torowego 
Jtl napięcie jes ć 


Jeżeli napięcie wg pktu 3 jest mniejsze <4Vmto należy ko- 


[4 


"1lejno zwiększać o 2V" napięcie na transformatorze REJ- 


—9101 zasilającją ten przekaź źniko aż do. uzys Skania: na zacis- | 


„kach 3 1/4 napięcie y. 6V% «a. 


Kontrolę dla pozostałych obwodów wykonąć analogicznie 
zwracając ura SĘ że JtliJtó, Jt7 5 Jt12, Jt13 + Jt17 dą 
zasilane z trzech oddzielnych transformatorów REJ - 0T>. 


Schematy zestawu pokazane są na rysunkac 


anie urządzeń w zakresie kontroli zajętości zurotnic 


Do kontroli zajętości zwrotaic w gy zstemie 5NZ-2 ki die WEJRA RZE ; 


ny jest obwód torowy, otwarty 01TG=15. 

Elementami wykonaw zymi tego obwodu są przekaźniki R15 znaje 
dujące się w zestawach ZWA 1 ZAC. 

Zapewnienie prawidłowej kontroli zajętości zwrotnicy umożli= 
wia zestaw WSĄ /ECH-36109/ którego schemat ideowy pokazano 
na TyS. if: Pokukowwegacz SA mes A 3 


zadziałanie przekaźnika JzI powoduje /przez powtarzecz/ za”. 


dziażanie przekaźnika W, którego zwalni nie jest opóźnione 
kondensatorem 220uF, Zwolnienie przekaźnika W możliwe jest 
dopiero po zajęciu i zwolnieniu odcinka J„II. W ten sposób: - 
eliminowane są ało poc u utraty kontroli CE OdCJNEA, 


+ 


zwrotnicowego. gk Sim 

Ze względu na możliwość powstania prz 

wzbudzonym np. po jazdach manewrowych na pu GRAŁ być 
przycisk umożliwiający ich odwzbudzenie.s  - i 
W przypadku zastosowania do kontroli zajętości E wota 
obwodu licznikowego E0L-1 należy, w razie potrzeby; użyć. 


( zestawu PPA /5CH-33102/ zawierającego 17 przekaźników 


JRP-51104 / schemat rys.18 i 1%. Przekaźniki te stan 1owią - 


act wykonawczy urządzeń I EPA, i mogę być fa 


włączone w obwody sterowani R15 w zestarach 


ZWA 1 ZWO. R 


z OR RE TE ZE REA 


401 AYO ZY at 1 


W IZ PE i ZE ww RÓ AoC 


ZĘ 2: 
EJ s. 


-FUStÓ: 33 
ted wi da b 


= 


5.1.1. 


ZARAZ. —2a5 85 "6 


iw REM. a z CN WA A 0 0 


5. NSYTYCZNA ROJEK CALA 


systemu w przekaźnikormi, 


żż dowolnym układem edi, 


strych: należałoby przewidzieć nowy stojak, to „należy przenieść 
„ te zestawy na „stojak z przełącznie ą PIM1, względnie przeana- | 
- 1isorać | moż żliwość zastosowania stoja aka, którego połowę zaj- 
- mowatyby zestawy ZWA z przełącznicą PIM, drugą zestawy THA/ 
"TMB/ 4 Z. przełącznicą PIM2. dE OE ula oi i 
- Wybór wariantu wg. rys.23 lub 26 aależ y czy ręczne przesta- - 
wianie zyrotnic ną pulpicie odbywa się dsroma PRO A a 


y. Bicz ATE Ę I j az BRRR SĘ SARE SĘ: mak sę. BRZ = e 


Wszzatkie urządzenia przekaźnikowe systemu SNZ=2 bazują 
na przekaśnikach JRF-5 zmontowanych 'w zestawach przekaźni- 


| kowych ECH-33 umieszczonych z kolei na stojakach BDI-159 ź 
i połączonych wzajemn nie. kablami BVK-i poprzez przełącznice . | 


O R NA wez SA kSRO 8 
Wykonanie. takie narzuca sposób rożmies ROM 2 


Zd 


Projektowanie należy. rozpocząć od określenia ości rodzajów 
zestawów przekaźśnikowych» ę” 


"Przykładowe sposob; rozmieszczenia zestawów przekaźnikowych 
! WY 


na stojakach BDH-159 pokazany jest na tys.23 — 26, 
Na rysunkach tych podane są następujące szczegółowe informa 


-cje, które ułatwiają projektowanie» A ; : 


- numerae ja pól podłączeniowych zestawów i pzez na 
| stojaku ć ; 
— rodzaje i długości kabli oraz wzajeune połączenia kablowe d 


- rodzaje złącz współpracujących ze złączami zestawów prze- |. 
kaźnikowych kablowanych i indywidualnie, ja ; 


- rodzaje stosowanych przeżącznie = połączenia między prze- 
łącznicani.» Ę | az 


Podane informacje umożliwiają zaprojektowanie stojaków de 


+ 
Pysk 


P 


a kofibenia ZNA. ZG I /s6n-33103/, 


Zestaw 


_ Zaleca się stosowanie zdanie sołenfa zestawów Wg Tys. 23 aj. 
i 26. Jeżeli po. zbilansowaniu ilodci zestawów przekaźnikowych | 


ZWA okaże się ze pozostaje jeszdze kilka zestawów dla któ- 


Ez 


. 


rys.23/ Lub deda przyciskiem fra. 26/-zestan I PZA i R j 


że POZ EOT TW ZOO CJA KZOEAZ POŻAR CZY TERA 


poi ZI NAT TOAST RÓ Suki BREE 


Zaleca sig stosowania rozmieszczenia zestawów wg TySe24> 
W praktyce zdarza się że występuje mała ilość tarcz ma- 
newrowyche iż 
zania zestawów TLA/TMB 


Można wtedy zrezygnować z umieszce 
ieść je na stojak z przełączni- 


na osobnym stojaku i prz 
-Gą - PLUJ, jeżeli nie mą, BRB stosowania tak dużej iloś- 
_ei zestawów ZLB. Zestawy TIA 1 TLB umieszcza "się na sto- 
jaku i kabluje z wyxorzystaeniem przełącz: ue PIMJ w iden= 


tyczny sposób. 


- 36109/ 

Zestawy te należy umieszczać razem na ogobnym stojaku na: 
którym znajduje się przełącznica PIMJ. Stojak taki poka 
zany jest na rys. 25.lIlości poszczególnych zestawów są 
przykładowe i należy je dostosować do potrzeb projektowa- | 


R ZOZ ON RC zee 
ę 
: aż Z 1 MręiĄ. frwrQ MNTI 4 av dóRa/aio? PE Fava 
egtawy przarą: Żą 2 IA h Szę| 07 h t 
5 „1.2. BEDLOY PPZZSZZZ 11] LOW 2 bmaomł | BCH-221037. 861-33106 


nego obiektu wykorzystując informacje dotyczące kablowa= 
nia zawarte na rysunku, 


5.1.4. Przełącznice PIM  - | m 

| W górnej części stojaków znajdują się przełącznice PIMe*:, 
 *Schemat przełącznicy PIM wykonuje praj ;gztant indywiduel= - 
nie dla każdego obiektu, Przełącznica PIM może być jedno- 
rzędowa, dwurzędowa jak na rys.25 lub trójrzędowa zależ- 
nie od wielkości obiektu. Tstotrie jest aby między rzędami 
przełącznicy PIM zachować trzy Wolne pola wtykowe co użat- 
wia doprowadzanie kabli do orzełącznicy. 

Przełącznica PIM może być wykonywana na obiekcie i wtedy 
, należy zamówić tylko szyny przełącznicy i gniazda wtykowe. 
Jeden dA BEA nicy składa się z szyn 510197/1-1 szt 
>» *510197/271 szt. 
oraz zzącz 40 s Ekowych © — wtyk kosplatiy 4-65018 lub 
złącz 80 stykowych wtyk kompletny 450999/106. 


Dla przełącznie dwu i tró $jr zędowych ilości ram | należy 
podwoić lub potroić. sa za E i 
Istnieje również możliwość SEA schematu przełącz= | 
Aicy. PIM do producenta i wtedy producont m. komple- | 
tację > okablowanie o OD saw. = 


-relzz gn Teo Kw 0 KR ją Tia KŻ 030 ż 
TEN EAZA z PPE TÓW NOOO FORA 


5.2.1. 


5.2.2 


_ podzespołów systemu SN7-2 zawiera ającymi również schematy 
„. ideowo = montażowe. Opisy te posiadaj ące niżej podane. 52 
_muqery Aależy zahawiać u producenta. woj 


5.2. Stojaki BDH-159 > > 3 


zmfsz 26 PTR REA 


ZW POZÓR EO R KOTEEORYOZ OOOO ZZAIOCZÓCEZ OŻÓG ZY RORY YEZEWZYCAO ZAS PYCEETACNO 


Gyea 


5% 


ROB pał 
) 3 BĘ GRzą 8 e Q/i Uw z=2 pC2e 


WYRZEC A OOOO 


Wykonenej przeżą zniey nadawany jest numer 
Ź 


KPS-rnna gdzie r oznacza iloś 


kolejny nuner. Rie, 
Dla zaprojektowania połączeń przełącznicy PLA niezbędne 
jest zapoznanie się z opisami technicznymi poszczególnych 


+ 


X=4-00905 PE sterowania naj pęded zurotnico= 
wym ZA 


X-4-01171 zestaw sterowania napędem zwrotnicowym 
ZAC 


X-4-00911 zestaw tarczy aanowcowaj THA 
X-4-00981 zestaw tarczy manewrowej TLB 
X-4-00927 zestaw tarczy rozrządowej TRA 
X-4-00934 zestaw pośredniczący ZLB 
estaw kontroli zajętości ukresów UKA. 

X-4-01031 zestaw pośredniczący ..PZA 

4 estaw prz xąźnikowy PPA 
X-4-01151 zestaw pośredniczący WSA 
X-4-00937 przełącznica PIM 


Rozmieszczenie i > [= 

Przykładowe warianty Sal oszożaalź stojaków BDH-159 w. 
przekaźnikowni podaje rysunek 27. Oba przedstawione na 
rys.27 warianty zakładają stojaki podnójne. Należy tu 
zyrócić uwagę na dużą gęstość opakowania aparatury syste- 
mu SliZ-2 i bardzo małą przestrzeń w ROR wymaga= 


bą dla zmontowania systemu. 


Budora stojaków 


Na rys.23 pokazano wszystkie elementy konatrukcyjne wraz 
z ich numerami służące do powiązań mechanicznych stojąków 


+ 


BDH-159. 
W projekcie należy podać ilo ść”stojaków dwustronnych : 
typu BDH-159 wg rys. 508841 1/11 lub jednostronnych wg zys, : 
BOg841/2. 20 03 sp s a] 
i | > | | SE | 
SĘ RAZ za JE RSA, s naci, 


© DE ooo A WEŃ 


La mm w a 


 REPERONRGRE  RERRPONOWD W MÓW. UN PORANNE LOWE Z OJ L.A) dy 


i AC GÓ PO O ORTAEOZOOODĄOWONY 


tojaki za. ą w Stanie kompletnym i dodatkowo 
należy wyspecjyi niezbędne elementy konstrukcyjne 
DĄB rys 


D 


a 
Ę 


Pozostałe urządzenia weymętrzna | 

Pozostaze urz ądzenia wesaętrzne; jak: rządzenia w rozdzie1-| 
ni siżowai. - akunulatororni są typose i w związku z tym: = 

nie podaje się żadnych uwag do projekt owania. Należy jodu 
zurócić uwagę na dwa nietypowe urządzenia: 


- transformator separujący do zasilenia napędów zurotnieo- 
wych z silnikiem trójfazowym typu EEA 42103, który z uwagi | 
na duży prąd rozruchowy nap pędu osiągający wartość chwilor rą Ł 
ok 28A musi mieć moc znamionową 20 kVA; 


— układ awaryjnego zasilania napędów Zotnieciieh umożli= 
wiający dokończenie rozpoczętych cykli przestawienia na- 
pędów znurotnicowych przy zaniku napięcia zasilającego. 

BR) Wymagana moc układu 30 s. A 
Obecne stósowane SĄ: 
? - układ silnik - Śeddnic: z kołem zamachowym 


- falomiki tyrystorowe typ: 831830/25- NOWEM NE, 
prod.w Glinie k/Otwocka.. 


5.3.1. Pulpit nastąnszy | | s > > 
AA - Pulpit nastawczy może mieq konstrukcję kostkową typu. >. 
ać >. | 40-20 która jest typowa i pie wymaga. bliższego omówienia 
s za względnie może „być „mykónaziy w postaci litej płyty grawe- .. 


rowanej i malowa anej, do której imocowane są. "ag ać soża. 
świetlające i przyciski. | 
Bliższe infor macje pulpitu o drugim. WJkonaniu zawarte 
"są we wkładce £atalogowej pulpitu zintegrowanego EA3-3. " 
ż R wc PULpIt złutegrowany typu E juz charakteryzuje się tym, 
"zet 


— zastosowano jeden przyci sk przedstawiania zwrotnicy 
współpracujący z zestawem pośredni czącym PZA 

- zastosowano dwuprz qiskową obsługę dla bocznikowania 
izolacji zuroti A kontroli rozprucia za amknięcia zyeot-ł 
nicy, ustawiania manewrów i rozwiąż zywania manermów, 


RP POZOSTAW DARÓW RACOT BŁ DATES PT EO OZ RESKO WIT ROZZOOO STAY STOK AOZOOWŃCETZEA PDZ ETOWE TACIE K M. 


ź cy ; 
FE: $ TMTY "CE FSF 4 
3 E |PZYLA zi e zał 24 
i RPP ORRJEN NN EE NEC m 
- liczniki bocznikowania 1 rozprucia zamotnicy umieszczo- 
ż 5+ani 
me są poza pulpiten, 


5.4. Urządzenia zemętrzne : 
: 5.4.1. Mapęd zirotnicowy 
. W systemie 5NZ-2 stosowany jest aaped zymotnicowy sżybko= 
: _ bieżny z silnikiem trójiazowym typu EFEA-42103 z zam aae 
'eiami wew mętr znjni. W napędach tych należy stosgnać iz0=. 
* lowane usztywnienie opornie wg rozwiązania C3P 3BKol 
Warszawa. Szczegółowe dane o napędzie ELA>4 1 mocowaniach 
ERP-1 można znaleść we wkładkach katalogowych i dokumen 
tacjach techniczno = ruchowych wymienionych urządzeń, at 
które można zamawiać u producenta. > 
5.4,2. Obwód torowy 
Izolacja zymotnicy jest druczęściowa: ; 
- cząść przedizglicowa o gługości 5,6 m 
, - część iglicowa o długości 8,2 m. . : 
Do wykrywania obecności taboru stosuje się typowe obwody 
+ torowe typu otwartego 01G-15 ba zują ce na przekaźniku R15 
który. w urządzeniach SNZ-2 umieszczony jet w zestanie 
przekaźnikowym ZA. | 
i Uwaga: Długość części przediglicowej wynika z czasu. 
przestawiania rozjazdu /0,8s/ i przyjętej prędkości. 
odprzęgu /7m/s/ | sie 3 
Dla innych wartości prędkość odprzęgu należy ASF 
przyjąć inne wartości długości > 
6. WYTYCZNE MONTAŻU | 
6.1. Urządzenia wewnetrzne 
5 Montaż urządzeń wewnętrznych: rozpoczyną Się od przekeźnikow- 
ni. Ustawianie stojaków podaje szczego Słowo DTR-75/BDH-159. 
Stojaki z zamontowanymi uprzednio przełącznicani kabluje 


się według schenatów względnie list kablowych podznych 


w projekcie. Większość okeblowania 7 zykenuje się typowymi 


| 
| 
i 
| 


fate 


Hastępnie ustawia się pulpit i wyk onuje się podłączenia 

kablowe Wei pulpitem a przeżącznicami. Rówaolegle moż 

prowadzić prace w siłowa , akunulatorowni Ę rozdzielni | 

doprowadzając zasilanie poprzez tablice bezpieczników do 

odpowiednich złącz przełącznie. Po zakończeniu ka blowa ania 
d2 


wyposaża się stojaki w zestawy > caźnikowe i = żącza SE 
je do złącz Lo uesiache | Ę WAR A pk 


= ć 
6.2. Urzadzenia JS zza 


652.1. Napędy zwrotnicowe. 


Napędy zwrotnicowe i mocowania nalej montować i jregulowa 
ściśle wg DTR-80/EEA-4, DTR-75/EEP-1. | a> 


6.2.2. Obwody torowe, 
Montaż wykonuje się ściśle według projektu. . 


* - 


7. WYTYCZNE REGULACJI I BHP 


1.1. Wytyczne regulecji 
W trakcie montażu urządzeń regulacji podle ają: - 


- napędy zwrotnicowe zgodnie z DTR-80/EEA4 Ja 

- ans kontroli dele tarcz manewrowych NE niniejszej 
DTR >: > >. y 

— obwody Ktos Lerobóx wg ułułej doj DTR h 

- - obwody torowe „zurotnicowe wg odpowiedniej instrukcji 


w trakcie eksploatacji okresowej kontroli, i regulacji podle-'| 
"ga napęd zwmotnicowy. oraz obwody kontroli świateł przy każ 
dorazówed M żarówek w tarczach. manewrowych. 8 


nPEK 


-»2- wrtrożna BAP BHP. 


SYĄŻ względu na pracę nosądzeń: w obręb ie gó rki rozrządowej, 
występowanie w elementach systemu napięć niebezpiecznych 
oraz elem mentów ruchomych wszelkie prace związańe Z prze- 
glądami, konserwacją 1 naprawami mogą być prowadzone przez 
przeszkolonych pracowników służb zabezpieczenia. | 

Jako ochronę przęciwpórażeniową w przekaźnikowni należy | 
stosować zerowanie. 
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8. NORHATYWY NAPRAJ_I_ KOL KOHNSERTACJI 


„8. 4. Urzadzenia zewnetrzne asilanie 
ZZA OE 


"8.2. Tzedzónia poaacańfkówy | RE A RES „25 | 
ź „na prawidłowej płacy urządzeń przeadniitorych misżyi sę 


2 A w R PEIE 


, Dla urządzeń RER oraz zasilających : normatywy na- 
praw i konserwacji określają dokumentacje techniczno di 


ZuoRoWe tych ur | urządzeń, 


= zapewnić czystość w przekaźnikowni 2% 

- kontrolować raz w miesiącu poprawność zamknięcia złącz 

- wymuszać a wszystkich pea: w zestawach 
raz w miesiąc 


- dokonywać rotacji zestawów przekaźnikowych w taki spasób, 
aby żaden zestaw na stacji nie pozostawał w rezer wie dłu 
żej niż 3 miosiące. Rotacja okresowa powinna być każdora= 
Z OWO -'odnotowywana w książce konserwacji zestawów z zazna” 
czeniea przy numerze fabrycznym daty i miejsca umieszcze- 
nia zestavu, W czasie wymiany rotacyjnej w zaa od= 
kładanym do rezerwy nalenyi 


m Sprawdzić, czy nie mą śladów uszkodzeń mechanicznych © 
* /(awłaszcza wtyków bocznych oraz galazd przekaźników) . 


'— zdjąć pokrywę tylną, sprawdzić okablowanie zestawu 1. 


stan elementów adsl 


- oczyścić zestaw z kurzu 
'- nieprawidłowości usunąć, Z 
— sprawdzić optycznie stan przekaźników JRF zwracając 

uwagę czy nie ma pęknięć obudowy, wygięcia kołków | 


stykowych drabinek, zesunigcta lub PRS sty- © 
czek itp. 


- uszkodzone przokaćni Et BRE dą | 

- sprawdzić podłączenie przewodów da stycznik zów 

— raż w roku sprawdzić działanie. zestawów, dokonać, pomiż- 
rów czasów: P1,T2 w zestawach: - ZA 3 ZG joażkc kowity > 
czas przestawiania Z wrot tnicy + : 

Sprawdzenie aziażania zestawów przekaźnikonych należy. wym 

konywać w ramach Spraw zenię pracy urządzeń znie na. latte 

zgodnie z $5 Instrukcji Bjle = R = sa: 
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S, kę db 
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9. WYKAZ PODSZAM OTYCH NARZĘDZI CZĘŚCI ZAMIENNYCH 


Na stacji powinny znajdować się podstarowe części zamienne. 


"do systemu SNŻ=2, PE AKR ARR, 
Dla zestawów przekaźni kowych ECH-3 przewiduje się następują 


ce gożge zestawów R. 


2 2 paBo 4 10 > : 20 PPOOOĄ NE Szk 
= 3 rezerwowe przy ilości powyżej 20 zestawów, 0... R 
/ Przekaźniki JRPF-5 w ilości max. 5 szt z każdego występujące- : 
_go na stacji rodzaju. || 
Inne przekaźniki /u17,R15/ oraz akt; po 5-10 śktdłe: 
sai W razie konieczności wymiany przekaźnika T1 lub T2 albo 
związanych z nimi kondensatorów należy wymienić komplet 
przekaźnik - kondensator, W przypadku nieposiadania.rezerwo= - 
*» wego kompletu należy dokonać doboru kompletu kondensatora . 
tak, by czas odpadania przekaźnika mierzony od od chwili odłą 
czenia zasilania do chwili otwarcia styku 3 przekaźnika wy 
nosił 850 ż 1050 mg Przy U, = 2iVva zk m: od Hb 
- przy U; = 28V, - sk : 5. 
Dla celów serwisowych /ocrawaśania > napray/ 33 sreb | 
RAMI pomiarowych, i narzędzi posiadać: SEE 
5 > kable EVK - 12007/4 = 2 szt 
I | BUK = 14002/4 = 2 szt 
BIK - - _18001/4 > szt 


10. TMSTRUKGJA PAKOWANIA I GRANSPORWW 505 03 13 

> asa przekaźnikowe powinny być dostarczane do dlbidrcy 
"W opakowaniu. Mogą być transportowane dowolnymi środkami 
i > transportu. W czasie transportu powinny: być zabezpieczone 5: 
„przed. opadami atmosferycznymi, przesurańiem 1 przypadkowy: 


uszkodzeniem. 
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